Ovning 4

Integration
» Mittpunktsregeln (delvis repetition)

Differenskvoter

Ekvationssystem
» Linjédra Ax=Db
» Ickelinjira  f(x)=0
Konditionstal

» For linjdra system



Sauer 5.2.2
Anvind mittpunktsregeln med 1, 2 och 4 delintervall for att
berdkna integralen. Jamfor med det exakta vardet.

1 w2 1
(a) f 2 dx (b) f cosxdx (c) f e‘dx
0 0 0



Sauer 5.1.10
Bestdm feltermen och noggrannhetsordningen f6r
approximationsformeln

Af (x+ h) = 3f(x) - f(x—2h)

F= 61

Losning
Taylorutveckla:
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ENM 3.14
Ekvationen
)c2+y2 =1+ asin(xy)

med parametern a definierar en sluten kurva i planet. Dd a=0
utgors kurvan av enhetscirkeln. Figuren visar fallen a = 1.6 (bla)
och a=3.2 (rod). Berdkna koordinaterna for kurvans dversta
punkt for de fyra fallen a=0.8, 1.6, 2.4, 3.2.

Beskriv ocksa lampligt tillvigagangssatt for att rikna fram och rita
upp kurvan i de fyra fallen.




Sauer 2.3.5
Betrakta ekvationssystemet

X1 —ZX2 =3,

3.X1 —4xp=7.

¢ Bestam relativt framatfel och bakatfel samt
felforstoringsfaktorn fér de approximativa l6sningarna
[_2, _4]) [_2) _3]) [0) _2] OCh [_1) _1] .

¢ Vad ar konditionstalet for koefficientmatrisen?



