(Signaler & system I, ht08: L17, on 8 oktober)

Den forsta timmen dgnade vi at kontrollskrivning 2.

Diracs deltafunktion, §(t), och laplacetransformen

For tg > 0 galler

L{5(t —ty)} = e,

spec. L{é(t)} =1

Begynnelsevirdesproblemet for en linjar ODE med konstanta koefficienter,

P(D)y = g(t),
y(0),4'(0),...,

har 16sningen

y(t) = (g + w)(t) = / gt — u)du, W(s)=

P(z) polynom av grad n
y™=1(0) alla 0

1
P(s)’

dar w(t) ar pulssvaret, som uppfyller problemet med g = 9.

(Dvs ett LTI-system med insignal g(¢) och utsignal 16sningen y(t))

System av linjara ODE med konstanta koefficienter
Laplacetransformering ger ett system av linjara algebraiska ekvationer for de

sokta funktionernas transformer.

Sammanstallning av laplacetransformer
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F(s) = L{F1)}
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